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Klasa profesjonalna
Kompaktowy robot do prac podwodnych
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Kl asa przemysgowa
Inteligentny podwodny robot badawczy
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Kl asa przemysgowa
Inteligentna podwodna platforma ROV
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Uszkodzenia i naprawy sieci Usuwanie SnifAtych Monitorowanie sztucznej rafy Inspekcje fundamentéw pali Inspekcje korozji i spawéw
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Zastosowania

Poszukiwania i ratownictwo
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Poszukiwania i wydobywanie oso6b Podwodne pozycjonowanie i nurkowe Zewnitrzne inspekcj Inspekcje pogNczeCE Monitorowanie i pomiary
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Poszukiwanie i ratownictwo
Zespogowe operacje wrakow
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Zastosowania
Rekreacja i eksploracja Infrastruktura

o Moni torowanie uszlk

Fotografia podwodna Odkrycia naukowe Rybog: - wstwo i whn i pomiarow nspekcje i konser wi Inspekcje pomp wlotowych

Eksploracja podwodna Wideo na Uywo I mprezy na jachta Inspekcje wyposaU Inspekcje dna mostéw 1spekcje infrastruktury morskiej



