
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

ODKRYJ MORZE 
NA NOWO 

ROBOT PODWODNY 

Ekspert od podwodnych rozwiŃzaŒ SI 

Shenzhen QYSEA Tech Co., LTD 

1/F, Phase 2, Galaxy Incubator 

No.1 Yanan Road, Bantian Street 

Longgang District, Shenzhen, Guangdong, ChRL 

Kod pocztowy: 518131 

E-mail: info@qysea.com 

Nr tel.: +86-755-2266-2313 

Pytania w sprawie FIFSH prosimy kierowaĻ powyũej. Strona WWW 

QYSEA 

YouTube QYSEA 
 

mailto:info@qysea.com


 

 

O QYSEA 

ZağoŨona w roku 2016, Shenzhen QYSEA Tech Co., Ltd. to sp·ğka dziağajŃca w branŨy high-tech, 

skupiajŃca siň na badaniach i rozwoju, produkcji oraz sprzedaŨy robot·w podwodnych. To r·wnieŨ 

przedsiňbiorstwo ğaŒcucha ekologicznego w Xiaomi Corporation. Gğ·wny zesp·ğ QYSEA obejmuje 

pracownik·w sp·ğek z listy Forbes 500, w tym Huawei, Microsoft, DJI oraz Foxconn. Firma 

zaangaŨowana jest w opracowywanie rozwiŃzaŒ dla podwodnych system·w robotycznych, sztucznej 

inteligencji, duŨych zbior·w danych (Big Data) i usğug specjalistycznych, umoŨliwiajŃcych gğňbszŃ 

eksploracjň ocean·w z wykorzystaniem innowacyjnych technologii SI. 

Sp·ğka posiada dwie gğ·wne linie produkcji, oferujŃce szeŜĺ podstawowych produkt·w. Jest r·wnieŨ 

wğaŜcicielem ponad 150 globalnych patent·w. Jej seria Robot·w Podwodnych FIFISH dwukrotnie 

otrzymağa nagrodň CES Innovation Awards w USA oraz dwie z czterech najwaŨniejszych nagr·d w 

Ŝwiecie projektowania produkt·w: iF Product Design Award w Niemczech oraz Good Design Award 

w Japonii. Linia produkt·w QYSEA obejmuje szeroki zakres zastosowaŒ w dziewiňciu kluczowych 

branŨach, w tym w akwakulturze, poszukiwaniach i ratownictwie, bezpieczeŒstwie podwodnym, 

Ũegludze, infrastrukturze podwodnej, morskiej energii wiatrowej, filmografii/fotografii i innych. 

Dziňki moŨliwoŜci osiŃgania zanurzenia do 350 m. p.p.m oraz doğŃczania do 20 narzňdzi klasy 

przemysğowej, QYSEA Technology to lider branŨy pod kŃtem opracowywania robot·w podwodnych 

oraz innowacyjnych podmorskich rozwiŃzaŒ. 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Kwalifikacje i osiŃgniňcia 

QYSEA Technology posiada wysokŃ globalnŃ reputacjň w dziedzinie robotyki podwodnej, 

wykorzystujŃc innowacyjne rozwiŃzania technologiczne umoŨliwiajŃce odkrywanie i eksploracjň 

ocean·w. Od momentu zağoŨenia sp·ğka angaŨuje siň w innowacje produktowe i rozw·j 

personelu, dziňki czemu zdobyğa ponad 150 globalnych patent·w, wiele honorowych 

certyfikat·w oraz uznanie r·Ũnych branŨ przemysğu. Te osiŃgniňcia znaczŃco zwiňkszyğy 

miňdzynarodowe uznanie i ŜwiadomoŜĺ marki QYSEA ï FIFISH. 

Zalety technologiczne  

Autonomiczne i precyzyjne 

ukğady sterowania w czasie 

rzeczywistym  

Miniaturowe i nisko -kosztowe 

systemy komunikacji podwodnej  
Hybrydowe zespoğy 

napňdowe i zasilajŃce 

 

Systemy blokowania 
widoku oparte na SI   

Algorytm  
Widzenia Podwodnego  

Kompleksowe i pğynne 

systemy konstrukcyjne  

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Historia sp·ğki 

Oficjalne zağoŨenie QYSEA Technology Przeğom technologiczny 

 

Silnik wğasnego projektu 
umoŨliwia dookolny ruch pod 
wodŃ 

Optymalizacja 
technologiczna 

 

QYSEA przedstawia swój 
autonomiczny ukğad czujnik·w 
podwodnych 

Premiera podwodnych 

robotów QYSEA klasy 

przemysğowej 

Przedstawienie i 

wdroŨenie rozwiŃzaŒ dla 

wielu branŨ 

Wprowadzenie 

podwodnego robota 

do lekkich prac i 

klasy badawczej 

 

QYSEA koŒczy 
finansowanie serii 
wstňpnej A liczone w 
dziesiŃtkach milion·w < 

Robot podwodny FIFISH 
P3 firmy QYSEA 
otrzymuje nagrodň CES 
Innovation Award w 
Stanach Zjednoczonych 

Udane wejŜcie na rynek 
japoŒski 

 

Laureat nagrody Good 
Design Award w Japonii 

Udane wejŜcie na rynek 
europejski i p·ğnocno-
amerykaŒski 

Udane rozszerzenie 
dziağalnoŜci na rynku 
krajowym w Chinach 

 

Laureat: 

¶ ChiŒskiej nagrody China 
Design Intelligence 
Award (DIA) 

¶ Nagrody China Design 
Red Star Award 

¶ Niemieckiej nagrody iF 
Design Award 

ZağoŨenie biura i zespoğu 
w Szanghaju 

 

Koniec finansowania 
Xiaomi 

Serii B1 

ZağoŨenie biura i 
zespoğu w 
zagranicznego 

 

Koniec rundy 
finansowania Cowin 
Capital Series B2 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Hak do 
wydobywania 

Linia produktowa i akcesoria  

Ramiň robota Chwytak 
r·wnolegğy 

Obudowany szpon 
ramienia 

Gogle VR HDMI Box 

Narzňdzia 
manipulatora 

Narzňdzia 
manipulatora 

Narzňdzia 
manipulatora 

Narzňdzia ulepszajŃce Narzňdzia ulepszajŃce Narzňdzia ulepszajŃce 

Narzňdzia 
obserwacyjne 

Narzňdzia pomiarowe Narzňdzia 
nawigacyjne 

Q-Camera Skaler laserowy 
U-QPS (Podwodny 

GPS) 

Narzňdzia 
manipulatora 

Ramiň robota Próbnik wody OPSS (Zasilanie 
lŃdowe) 

Narzňdzia 
pr·bkujŃce 

Narzňdzia ulepszajŃce 

Narzňdzia 
obserwacyjne 

Q-Camera 

Narzňdzia pomiarowe 

Podziağka 
kompasu 

Narzňdzia 
nawigacyjne 

U-QPS (Podwodny 
GPS) 

Narzňdzia 
manipulatora 

Ramiň robota Próbnik wody 
OPSS (Zasilanie 
lŃdowe) 

Narzňdzia 
pr·bkujŃce 

Narzňdzia ulepszajŃce 

Narzňdzia 
obserwacyjne 

Sonar obrazu 2D 

Narzňdzia pomiarowe 

UltradŦwiňkowy 
miernik gruboŜci 

metalu 

Narzňdzia 
nawigacyjne 

U-QPS (Podwodny 
GPS) 

Narzňdzia 
manipulatora 

Ramiň robota Próbnik wody OPSS (Zasilanie 
lŃdowe) 

Narzňdzia 
pr·bkujŃce 

Narzňdzia ulepszajŃce 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Dron podwodny 4K w 
klasie konsumenckiej  

FIFISH V-EVO firmy QYSEA to pierwszy na Ŝwiecie podwodny dron klasy 

konsumenckiej ğŃczŃcy system obrazowania 4K-60 FPS o wysokiej rozdzielczoŜci z 

dookolnym ruchem 360o. Dziňki najnowszej technologii i wielu latom doŜwiadczeŒ w 

eksploracji podwodnej, QYSEA stanowi rewolucjň w zakresie tradycyjnych 

ograniczeŒ kinematografii podwodnej i umoŨliwia kompleksowy rozw·j tw·rczego 

obrazowania podwodnego. 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Ujňcia jak profesjonalista 
Kamera 4K^60 FPS 

Tw·rz epickie filmy i niesamowite podmorskie chwile dziňki 

zaktualizowanemu ukğadowi kamer V-EVO pozwalajŃcemu 

uzyskiwaĺ profesjonalne ujňcia z ğatwoŜciŃ i zwiňkszonŃ 

pğynnoŜciŃ. 

RozjaŜnij morza 
Ultrajasne LEDy o mocy 5000 lumenów 

Optymalizacja widocznoŜci na gğňbokim morzu dziňki parze 

lamp LED o mocy 5000 lumenów i temperaturze barwowej 

5500K 

Odkryj ultraszerokokŃtny 
obiektyw 166° 

Przekrocz granice konwencjonalnego obiektywu 

podmorskiego, aby uzyskaĺ wiňkszy wpğyw na swoje obrazy. 

Precyzyjne wyostrzanie 
obiektu dziňki SI 

Blokada widoku FIFISH V-EVO utrzymuje ostroŜĺ obiektu. 

Adaptacyjne okreŜlanie poğoŨenia obiekt·w i blokada w 

czasie rzeczywistym. 

Dogğňbne sterowanie VR 

Uzyskaj peğnŃ kontrolň 360o nad widokiem i trasŃ FIFISH 

dziňki prostym ruchom i obrotom gğowy. UnowoczeŜnij swoje 

nurkowanie dziňki wyjŃtkowemu, cağkowicie nowemu 

sterowaniu FPV firmy FIFISH. 

Obrazy dookolne 360° 

ZmieŒ swojŃ bogatŃ wyobraŦniň w szczeg·ğowŃ 

rzeczywistoŜĺ obrazu 4K. Uzyskaj peğnŃ swobodň (360o) 

ruch·w podwodnych, zawisu i blokady poğoŨenia. 

Kompaktowy rozmiar, DuŨa moc 

70N siğy zacisku  

70N Przenoszenia i ciŃgniňcia ğadunk·w 

Zwiňksz swoje moŨliwoŜci 

Obudowany szpon 
ramienia 

Chwytak 
r·wnolegğy 

Ramiň robota 

śledzenie 360Á 

 
Kinowe FPV Beczki 

360° 
obroty dookolne 

Kamera 4K Å 60 FPS Funkcja blokady widoku 
dziňki AI 

UltraszerokokŃtny widok 
166° 

OdpornoŜĺ na pğywy 
o prňdkoŜci 2 wňzğ·w 

Ruchy wielokierunkowe 

 

-10~60°C 
Temperatura robocza 

Czas dziağania 4 godzin (4 
godz. w zawisie, 1 godz. 
przy peğnej prňdkoŜci) 

GğňbokoŜĺ zanurzenia 

100m 
PrňdkoŜĺ 3 wňzğ·w 

OŜwietlenie LED 
5000 lumenów 

 

Kamera 
panoramiczna 

Ujňcia z 
przechylonej 

kamery 

światğa 
wyğŃczone 

światğa 
wğŃczone 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Klasa profesjonalna  
Kompaktowy robot do prac podwodnych  

FIFISH V6 EXPERT to podwodny robot klasy profesjonalnej wspomagany przez 

SI, sğuŨŃcy jako wszechstronne podwodne narzňdzie operacyjne. MoŨna go 

wyposaŨyĺ w ukğad zasilania na lŃdzie, co gwarantuje bezpieczne i 

nieprzerwane dziağanie. Dziňki interfejsowy Q-IF do rozbudowy 

wielonarzňdziowej V6 EXPERT umoŨliwia obsğugň r·Ũnych profesjonalnych 

akcesori·w, speğniajŃcych wymagania wielu podwodnych zastosowaŒ i zadaŒ.

 _ 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

GğňbokoŜĺ 
zanurzenia 

PrňdkoŜĺ 3 wňzğ·w 

Czas dziağania 5 godzin 
(5 godz. w zawisie, 1,5 
godz. przy peğnej 
prňdkoŜci) 

Gniazdo kart SD 
(szybkie przesyğanie 

danych) 

Wytrzymağy akumulator, wydajnoŜĺ i niezawodnoŜĺ 

Bezproblemowy i szybki montaŨ baterii akumulatorowych zapewnia pğynne, dğugotrwağe i nieprzerwane sesje 
nurkowania. 

Szybki i prosty montaŨ gwarantujŃcy ciŃgğŃ pracň. Ğatwe przenoszenie, rozkğadanie, obsğuga i konserwacja 

Opğywowy ksztağt i wytrzymağa konstrukcja 

Patent Q-STEADY 2.0 

Przedstawiamy najnowszy system stabilizacyjny 

Q-Steady 2.0 do FIFISH, zapewniajŃcy ultrapğynne 

i stabilne obrazy, niezaleŨnie od wymagaŒ r·Ũnych 

podejmowanych operacji. 

OdpornoŜĺ na prŃdy 

Opğywowy ksztağt gwarantuje minimalny op·r wody 

i zwiňkszonŃ wydajnoŜĺ energetycznŃ. Dziňki temu 

V6 EXPERT oferuje pracň ciŃgğŃ przez 1,5 

godziny, nawet przy prŃdach o prňdkoŜci 1m/s. 

C 

 Patent Omnidirectional Movement 
(Ruch wielokierunkowy) 

Ochrona przed korozjŃ i piaskiem 

Peğna swoboda ruch·w pod 

wodŃ 

TH M 1ð1 

Uniwersalne rozwiŃzanie do operacji podwodnych 

Interfejs FIFISH V6 EXPERT umoŨliwia skutecznŃ rozbudowň o szerokŃ gamň narzňdzi klasy profesjonalnej i 

przemysğowej, zdolnych radziĺ sobie z r·Ũnymi scenariuszami i zadaniami. 

Narzňdzia 
badawcze 

Narzňdzia pomiarowe 

Narzňdzia 
nawigacyjne 

Narzňdzia 
manipulatora 

Narzňdzia 
pr·bkujŃce 

Q-Camera Sonar obrazu 2D HDMI Box 2.0 Osğona przeciwsğoneczna 
sterownika 

Gniazdo na kamerň 
sportowŃ 

Gniazdo na oŜwietlenie 
zewnňtrzne 

Ukğad zdalnego sterowania 

 

Podziağka 
kompasu 

 Skaler laserowy OdlegğoŜciomierz WysokoŜciomierz  

U-QPS (podwodny system 
szybkiego pozycjonowania) 

USBL (ultrakrótki 
lokalizator linii odniesienia) 

Moduğ blokady stacji (Mini 
DVL) 

 

Ramiň robota Hak do wydobywania 
UrzŃdzenie do 

usuwania Ŝniňtych ryb 
Sieĺ rybacka Spychacz podwodny 

 

Próbnik wody (100 ml) Próbnik wody (500ml) 
Czujnik tlenu 

rozpuszczonego 
Czujnik zasolenia Czujnik mňtnoŜci Czujnik pH Pr·bnik muğu 

 

Opatentowany silnik 
Q-Motor 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Klasa przemysğowa 

Moduğowy robot do prac podwodnych 

FIFISH E-GO oferuje innowacyjnŃ, opğywowŃ konstrukcjň moduğowŃ, 

umoŨliwiajŃcŃ szybki demontaŨ i ponowny montaŨ jej element·w. E-GO 

znacznie zwiňksza wygodň i wydajnoŜĺ konserwacji urzŃdzenia, wymian 

zasilaczy oraz akcesoriów. Najnowszy system podwójnego zasilacza 

uğatwia superszybkie ğadowanie i umoŨliwia wymianň Ăna gorŃcoò, bez 

koniecznoŜci wyğŃczenia, co gwarantuje nieprzerwanŃ trwağoŜĺ. FIFISH 

E-GO gwarantuje potňŨnŃ i niezawodnŃ wydajnoŜĺ dziağania, co sprawia, 

Ũe jest optymalnym kompanem w operacjach podwodnych. 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Wydajne prňdkoŜci 
PrňdkoŜĺ powyŨej 3 wňzğ·w przy szybkich 

ruchach wielokierunkowych 

Dğugi czas pracy 2,5 godz. 

Bezproblemowa wymiana zasilacza 

DuŨa ğadownoŜĺ 
Maksimum 6 port·w przyğŃczeniowych 

Podwodna ğadownoŜĺ do 5 kg 

 

Wysoka opornoŜĺ 
Samostabilizacja Q-Steady 3.0 Blokada stacji 

widoku dziňki SI (AI Vision Station Lock) 

Prostota sterowania  
Precyzyjne sterowanie i obsğuga 360o 

Wiele tryb·w i moŨliwych modyfikacji 

Konstrukcja moduğowa 
Natychmiastowa wymiana zasilacza 9-

sekundowy montaŨ akcesori·w 

 

Funkcje wspomagane SI  
Ulepszanie obrazu przez SI 

Wykrywanie i liczenie ryb przez SI 

Szybkie ğadowanie 
Szybkie ğadowanie do 90% w 50 min. 

Kompatybilny z przenoŜnŃ stacjŃ 

ğadowania 

Ultraszerokie i wyraziste  
podwodne pole widzenia o kŃcie 146o Makro-

ogniskowanie o zakresie 10 cm 

 

Opğywowy ksztağt 

FIFISH E-GO oferuje cağkowicie nowŃ konstrukcjň 

inspirowanŃ rekinem-mğotem, opartŃ na zasadach 

dynamiki cieczy, celem optymalnej adaptacji do 

Ŝrodowiska podwodnego oraz stabilnej wydajnoŜci 

zasilania. 

Konstrukcja biometryczna 

Konstrukcja pğetwy ogonowej FIFISH E-GO zwiňksza 

r·wnowagň, umoŨliwia prostŃ obsğugň jednŃ rňkŃ, 

zmniejsza op·r wody i sğuŨy jako zaczepienie dla 

kabli, chroniŃc zar·wno kabel, jak i interfejsy przed 

uszkodzeniami zewnňtrznymi. _ -ð 

Ulepszanie obrazu dziňki SI 

Dziňki adaptacyjnym metodom usuwania zamglenia, 

zwiňkszania kontrastu oraz korekty barw naturalnych, FIFISH 

E-GO zapewnia ulepszone i realistyczne obrazy o wsyokiej 

jakoŜci. 

Funkcja blokady widoku 
dziňki AI 

Precyzyjne blokowanie obrazu na celach podwodnych 

jednym dotkniňciem ekranu. Blokada widoku dziňki SI 

oblicza poğoŨenie jednostki, umoŨliwiajŃc kompleksowe, 

adaptacyjne oraz autonomiczne sterowanie, przy 

zachowaniu stabilnej pozycji w wodzie. 

Obraz z kamery 
sportowej 

Obraz z FIFISH E-GO 

Ultraszeroki obiektyw Ărybie okoò 

FIFISH E-GO wyposaŨony jest w pierwszŃ w branŨy 

ultraszerokokŃtnŃ kamerň, dziňki czemu gwarantuje widok z 

powierzchni o kŃcie 176o oraz panoramicznŃ perspektywň 

podwodnŃ 146o, usprawniajŃc gromadzenie podwodnych 

informacji. 

Podwodne pole widzenia 146° 

Podwodne pole widzenia 90° 

PotňŨne silniki 
pierŜcieniopğatu 

Ukğad silnik·w typu ring-wing (pierŜcieniopğat) w FIFISH E-

GO gwarantuje prňdkoŜĺ powyŨej 3 wňzğ·w i doskonale 

sprawdza siň w wymagajŃcych wodach. Dodatkowo 

zapewnia 30% zwiňkszenie mocy, jednoczeŜnie 

zapewniajŃc niezawodnoŜĺ, odpornoŜĺ na zuŨycie i 

ochronň przed korozjŃ. 

Ruch dookolny 360° 

WykorzystujŃc opatentowany szeŜciokierunkowy ukğad 

wektorowy FIFISH, FIFISH E-GO oferuje peğny dookolny 

ruch 360o w kaŨdym kierunku pod wodŃ, eliminujŃc martwe 

punkty.  



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Uproszczona 
konserwacja i naprawa 

FIFISH E-GO ğŃczy cztery systemy podstawowe ð 

napňd, obrazowanie, oŜwietlenie i akumulator ð pod 

postaciŃ ğatwo demontowalnych moduğ·w, kt·re 

umoŨliwiajŃ przeprowadzenie szybkiej konserwacji. 

DemontaŨ akumulator·w i akcesori·w trwa zaledwie 

kilka sekund, a czňŜci zamienne moŨna zastŃpiĺ w 

jedynie 5 minut. 

Zasilanie przenoŜne 

v E-GO wyposaŨony jest w przenoŜne urzŃdzenie do inteligentnego ğadowania, Q-Energy 

Station, oferujŃce trzy odmienne tryby ğadowania: 

Tryb ğadowania inteligentnego: Peğne nağadowanie 

zapewnia 150 minut czasu pracy standardowej, a 90% 

nağadowania moŨna osiŃgnŃĺ w 50 minut dziňki szybkiemu 

ğadowaniu. 

Tryb zasilania zewnňtrznego: Dwa porty USB-C 

umoŨliwiajŃce jednoczesne, szybkie ğadowanie 60W 

urzŃdzeŒ mobilnych i sterownik·w. 

Tryb zarzŃdzania ğadowaniem: Monitorowanie i 

zarzŃdzanie stanem zasilania i nağadowaniem moduğ·w 

zasilania poprzez ekran wyŜwietlacza stacji. 

¶ Q-Energy Station to opcja i jest 

dostňpna osobno lub jako czňŜĺ 

zestawu. 

Wszechstronne 
konfiguracje 

QYSEA oferuje dziesiŃtki profesjonalnych 

akcesori·w opcjonalnych dla r·Ũnych scenariuszy 

operacyjnych, umoŨliwiajŃcych personalizacjň 

odpowiadajŃcŃ konkretnym potrzebom operatora. 

Port górny 

Port dolny 

OŜwietlenie czterema lampami 

Wielolampkowe Ŝwiatğa LED w FIFISH E-GO gwarantujŃ 

jasnoŜĺ do 10 000 lumen·w oraz kŃt wiŃzki 160Á, z 

trzypoziomowŃ regulacjŃ natňŨenia. 

Podwodne makro-ogniskowanie 

Dziňki 10 cm zakresowi makro-ogniskowania, FIFISH E-GO 

gwarantuje wyraziste obrazy z bliska, nawet w mňtnych wodach, 

pozwalajŃc na szczeg·ğowe ujňcia z r·Ũnych odlegğoŜci. 

 

Dodatkowe porty przyğŃczeniowe 

FIFISH E-GO posiada dwa porty ğadunkowe, na g·rze i spodzie. 

Dziňki opcjonalnym gniazdom rozszerzajŃcym, E-GO moŨe 

jednoczeŜnie obsğugiwaĺ do 6 narzňdzi operacyjnych do zadaŒ 

gğňbinowych. 

ĞadownoŜĺ 5 kg 

FIFISH E-GO oferuje maksymalnŃ ğadownoŜĺ do 5 kg wraz 

z potňŨnŃ i stabilnŃ funkcjŃ sterowania. Dostosuj swojŃ 

konfiguracjň dziňki profesjonalnym dodatkom dopasowanym 

do konkretnych potrzeb. 

 

Wydajne przesyğanie plik·w 

FIFISH E-GO oferuje zewnňtrzne gniazdo na karty Micro SD, 

umoŨliwiajŃce ich szybkie wsuwanie, wysuwanie i 

pozyskiwanie danych. Obsğuguje pamiňĺ do 256 GB, co 

stanowi iloŜĺ miejsca wystarczajŃcŃ do zadaŒ profesjonalnych. 

Podw·jny ukğad zasilania 

FIFISH E-GO oferuje zewnňtrzne gniazdo na karty Micro 

SD, umoŨliwiajŃce ich proste wsuwanie, wysuwanie i 

pozyskiwanie danych. Obsğuguje pamiňĺ do 256 GB, co 

stanowi iloŜĺ miejsca wystarczajŃcŃ do zadaŒ 

profesjonalnych. 
 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

FIFISH PRO V6 PLUS to zaawansowane, podwodne urzŃdzenie badawcze, o 

gğňbokoŜci zanurzenia do 150 metr·w. PRO V6 PLUS oferuje wğasnŃ stabilizacjň 

Q-motor i inteligentny system do badaŒ podwodnych, wraz z innowacyjnym 

rozwiŃzaniem w zakresie kompleksowych inspekcji, usprawnionŃ funkcjonalnoŜciŃ 

i uproszczonŃ obsğugŃ. 

Klasa przemysğowa 
Inteligentny podwodny robot badawczy  



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Inteligentna blokada odlegğoŜci i 
wysokoŜci 

OdlegğoŜciomierz i wysokoŜciomierz mierzŃ odlegğoŜĺ do przodu oraz 

gğňbokoŜĺ w d·ğ w czasie rzeczywistym, adaptacyjnie utrzymujŃc nastawy 

odlegğoŜci wobec obiekt·w i dna morza. Z ğatwoŜciŃ przeprowadzaj 

bardziej wydajne i dokğadne inspekcje. 

Inteligentny system pomiarów podwodnych Kompleksowo modernizowany system 
silników Q-motor nowej generacji 

WykorzystujŃc technologiň ĂClosed-Loop Stabilization Algorithmò 

(algorytmu stabilizacji pňtli zamkniňtej) FIFISH, autonomicznie 

dostosowuje krzywŃ mocy w oparciu o zewnňtrzne zakğ·cenia 

Ŝrodowiskowe, gwarantujŃc wiňkszŃ stabilnoŜĺ obrazom ROV (zdalnie 

sterowany pojazd podwodny), podobnie jak podwodny gimbal. Metalowe 

Ŝmigğa zbudowane speğniajŃ normy branŨowe, gwarantujŃc trwağoŜĺ i 

dğugowiecznoŜĺ. 

System podwodnej lokalizacji w czasie rzeczywistym (U-QPS) 
WykorzystujŃc opatentowany przez QYSEA system szybkiego pozycjonowania podwodnego (U-QPS) moŨna 

identyfikowaĺ, Ŝledziĺ oraz rejestrowaĺ dane poğoŨenia podwodnego ROV w czasie rzeczywistym. 

System obrazowania 4K UHD z oŜwietleniem 6000 lumen·w 
PoğŃczenie kamery o ultrawysokiej rozdzielczoŜci z potňŨnym systemem oŜwietleniowym w V6 Plus zapewnia niesamowite 

obrazy z oŜwietlonym otaczajŃcym Ŝrodowiskiem morskim, nadajŃc ciemnym przestrzeniom Ŝwiatğo dnia. 

światğa 
wyğŃczoneƴ ƴ 

światğa 
wğŃczone 

ƴ 

WyŜwietlanie poğoŨenia, 

kierunku, gğňbokoŜci, 

odlegğoŜci, wysokoŜci i 

trajektorii w czasie 

rzeczywistym 

QPS 

(Lokalizator) 

QPS 

(Odbiornik) 

GPS 

Skrzynka 
QPS 

Sterownik FIFISH Aplikacja 
FIFISH 

GğňbokoŜĺ zanurzenia 
150 m 

PrňdkoŜĺ 3 wňzğ·w Gniazdo kart SD (szybkie 
przesyğanie danych) 

Czas dziağania 5 godzin (5 godz. w 
zawisie, 1,5 godz. przy peğnej 

prňdkoŜci) 

 

System stabilizacyjny 
silnika Q-motor 

600 godzin ŨywotnoŜci 
akumulatora 

OŜwietlenie LED 6000 
lumenów 

Interfejs przyğŃczeniowy Q-IF 

 

Czujnik 
odlegğoŜci 

Czujnik 
wysokoŜci 

Omijanie 
przeszkód 

Skanowanie 
terenu 

 

SzerokokŃtny 
obiektyw 166° 

Wideo slow-
motion 240 fps 

Kamera 4K UHD Obsğuga 
formatu DNG 

RozdzielczoŜĺ 12 
MPx 

OŜwietlenie LED 
6000 lumenów 

Temperatura 
barwowa 5500K 

Przesğona F/2.5 

 

Skaler laserowy Podziağka AR Siatka AR  



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Klasa przemysğowa 
Inteligentna podwodna platforma ROV  

FIFISH PRO W6 to podwodna, inteligentna platforma robotyczna klasy przemysğowej zdolna do 

osiŃgania gğňbokoŜci do 350 metr·w. PRO W6 wykorzystuje system Q-motor gwarantujŃcy 

potňŨny napňd i stabilnoŜĺ przy silnych prŃdach. Jego moduğowa konstrukcja i wiele portów 

przyğŃczeniowych zapewniajŃ szybkŃ wymianň element·w oraz doğŃczanie r·Ũnych akcesori·w 

funkcjonalnych gwarantujŃcych inteligentne, skuteczne i dokğadne realizacje. 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

System podwodnej lokalizacji w czasie rzeczywistym (U-QPS) 

U-QPS (podwodny system szybkiego pozycjonowania) to ekosystem sprzňtowy i programowy, kt·ry zapewnia mapň 3D 

poğoŨenia FIFISH w czasie rzeczywistym, rejestrowanie POI (punkt·w zainteresowania), tr·jwymiarowe ŜcieŨki nurkowania 

oraz funkcjň powrotu do pozycji poczŃtkowej za pomocŃ jednego klikniňcia. System oferuje jeszcze lepsze doŜwiadczenia dla 

pilota ROV w zakresie obsğugi i inspekcji. 

5x port·w przyğŃczeniowych Q-IF 
dla narzňdzi dodatkowych 
FIFISH PRO W6 to zaawansowana platforma ROV umoŨliwiajŃca 

wysoki stopieŒ personalizacji pod kŃtem szerokiej gamy zastosowaŒ 

w konkretnych branŨach. System piňciu port·w interfejsowych 

oferuje pilotowi moŨliwoŜĺ jednoczesnego dodawania i obsğugi 

r·Ũnych narzňdzi, zwiňkszajŃc wydajnoŜĺ operacji podwodnych i 

rozszerzajŃc potencjalne zastosowania na r·Ũne dziedziny. 

Innowacyjna i moduğowa 
konstrukcja  

WyŜwietlanie poğoŨenia, 

kierunku, gğňbokoŜci, 

odlegğoŜci, wysokoŜci i 

trajektorii w czasie 

rzeczywistym 

QPS 

(Lokalizator) 

QPS 

(Odbiornik) 

GPS 

Skrzynka 

QPS 
Sterownik FIFISH Aplikacja 

FIFISH 

System stabilizacyjny 
silnika Q-motor 

Funkcja blokady widoku 
dziňki AI 

Sonar obrazu 2D + 
Mapowanie 3D 

OŜwietlenie LED 12000 
lumenów 

System dwóch kamer 4K 

 

GğňbokoŜĺ zanurzenia 
350m 

1000 godzin ŨywotnoŜci 
akumulatora 

Temperatura robocza -
10~40°C 

Czas dziağania 6 godzin (6 
godz. w zawisie, 2 godz. 
przy peğnej prňdkoŜci) 

Interfejs przyğŃczeniowy Q-
IF 

 

Identyfikacja konstrukcji i 
obiekt·w dziňki obrazowaniu 
sonarowemu 
Skuteczne skanowanie i badanie Ŝrodowisk podwodnych w 

ciemnych i mňtnych warunkach. Zbieranie szczeg·ğowych 

danych wizualnych w zakresie otaczajŃcego dna morskiego i 

stabilne oraz wydajne pokonywanie oceanów. 

System blokady stacji 3D 

Adaptacyjny i intuicyjny system FIFISH PRO W6 utrzymuje peğnŃ 

stabilnoŜĺ jego poğoŨenia pomimo zakğ·ceŒ podwodnych. 

Realizacja badaŒ z wyjŃtkowŃ stabilnoŜciŃ, pğynnoŜciŃ i 

precyzjŃ. 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Energetyka morska  

Zastosowania 
Akwakultura i marikultura  

Inspekcje klatek siatkowych Inspekcje farm ostryg Inspekcje ram klatek siatkowych 

 

Inspekcje pokarmu Monitorowanie populacji i rozwoju 
Monitorowanie i próbkowanie 

jakoŜci wody 
 

Uszkodzenia i naprawy sieci Usuwanie Ŝniňtych organizm·w Monitorowanie sztucznej rafy 
 

Inspekcja i czyszczenie anod 
protektorowych 

Inspekcje kabli podwodnych Inspekcje podmywania fundamentów 
 

Inspekcje wewnňtrzne pali Inspekcje zaprawy Inspekcje ogranicznik·w zagiňĺ 
 

Inspekcje fundamentów pali Inspekcje korozji i spawów  



  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Energetyka wodna  

Zastosowania 
Poszukiwania i ratownictwo  

Poszukiwania zaginionych osób i 
obiektów z pomocŃ sonaru 

Wydobywanie i ratowanie linowe Badania podwodne 

 

Poszukiwania i wydobywanie osób Podwodne pozycjonowanie i 
Ŝledzenie lokalizacji 

Poszukiwanie i ratownictwo 
nurkowe 

 

 Zespoğowe operacje ratunkowe 
Poszukiwanie i ratownictwo 

wraków  

 Inspekcje zawor·w rurociŃg·w  Inspekcje oczyszczalni  Inspekcje tarcz napowietrzajŃcych 

 

 Zewnňtrzne inspekcje rurociŃg·w  Inspekcje poğŃczeŒ i szczelin  Monitorowanie i pomiary 
uszkodzeŒ  

Inspekcje Ŝluz podwodnych  
Inspekcje rurociŃg·w 
zasilajŃcych  



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

Fotografia podwodna Odkrycia naukowe Ryboğ·wstwo i wňdkarstwo 
 

Eksploracja podwodna Wideo na Ũywo Imprezy na jachtach i ğ·dkach 
 

Monitorowanie uszkodzeŒ 
i pomiarów 

Inspekcje i konserwacja rurociŃg·w Inspekcje pomp wlotowych 

 

Infrastruktura  

Zastosowania 
Rekreacja i eksploracja  

Inspekcje wyposaŨenia  Inspekcje dna mostów Inspekcje infrastruktury morskiej 

 


